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BELIRSIZ SEKILLER



Bir f fonksiyonunun x=¢ noktasindaki limiti arastirilirken belirsiz sekiller denilen
0 oo

a:—J,;x:—-:30,(].-‘33,UU‘_-:DU,I'T' ifadelerinden biriyle karsilasabiliriz. Bu tip lLmitler tiirev
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yardimiyla hesaplanabilirler.

0/0 Belirsizlik Hali:

Teorem: (L’ Hopital Kurali) f ve g, a noktasinda siirekli ve & noktast civarinda

tirevlenebilir iki fonksiyon ve her x icin g'(x) =0 olsun. Eger

lim f(x) = im g(x) =0 1se;
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Sonug: f ve g fonksiyonlar1 bir M reel sayisindan biiyiik her x noktasinda tiirevlenebilir
olsun. Ayrica

& lim f(x) = lim g(x) = 0

ve Vx> M igin g(x)#0 olsun. Bu takdirde
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oo/oo Belirsizlik Hali:

Bu belirsizlik halinde de L’Hopital kurali gegerlidir. Ciinkii
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bigiminde yazilabilir. Bu durumda z belirsizligi n belirsizligine doniisiir

o0
Ne———  —



- /2
. v o (oo
ORNEK: limmz?[fj bl o
- In(tan x) s
\ (2%
(Mnlawd ) Dun o _ Qun G K
for >—— = of : Koot gk Sex
\ *= Sec ¥
Yot (\“Hm\k))
For X
/S L,
Y—ot Sady

0.00 Belirsizlik Hali:

o »
0P / . .o..... 0 0 . e
uy== esitligi yardimiyla 0.o0 belirsizligi — veya — haline getirilebilir.
po O L =

v

ORNEK: l_ino1(l —cosx).cotx =7 @f@J’O) . etO = Qoo lo@&‘”a’e"fi d

Oron (o). ot = b Qe )* 0 (\w&vm&fi)
= 5 <IN *—90 StnX Q
X
- ,Q{uu\ sk . ’6“”\ ey L%)
T Yoo Y40  Stax
Sy

@\M sind— Q_:O
Yo st



0
)
b'bobl_l

Bu belirsizlik hali 7 —v =X T U esitsizligi yardimiyla n belirsizlik haline doniistiiriilebilir.
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x sonlu bir degere veya sonsuz degerlerine yaklastiginda ,\)z[zl(x)]“(‘\') bicimindeki

fonksiyonlar bu belirsizlik hallerinden birini verebilir. Bu durumda her iki tarafin logaritmasi

alinarak
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esitligi elde edilir. Sagdaki ifadenin limitAO. oo bglirsizligine sahip olur. Bu limit bilinen yolla
hesaplanir. Sonug olarak limitin ¢6ziimii,

l\lil’(}(ln y)= {iilg[v(x).ln(zz(x))]
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olarak bulunarak

seklinde elde edilir.
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