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d€ yurutme motoru secim kriterlerini dikkate aldiginizda asagidaki ifadelerden har

otor gucd kaldinlacak yiike ve araba agirhgina bagh olarak artar.

Keriek capi, tekerlek yatak secim ydratme motoru seciminde etkili parametrelerdir.
* Donen katlelerin ataleti ve ivmelenme direnci secimde etkili olmaz.
utme hizi motor seciminde etkili bir parametredir.
“4a Lekerlek sayisi ve motor sayisy artar.
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2 - Sekildeki sistemde motor gikisina sekilde gosterilen fren konmu

stur. Bu frenle ilgili asagida verilen
yanhstir?
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5- Sekildeki 10 tonluk vingte tim yataklar rulmanlidir, Kaldirma gurubunda 4 halath ikiz palanga kullanilmis clup her bir
rediksiyon kademesinde 364 verim kaybi verilmistir. Tambur katsayisi 1.525, kaldirma sisteminde reddksiyon ocram
50 verilmistir. Fren sistemi cift pabuclu frendir. Pabuclu fren boyutlan sol uctan itibaren a1=150mm, a:=300mm,
3:=100mm, 34=250mm, frenleme verimi 0.9, fren kasnagi capi 300mm, fren strtdnme katsayis 0.4 verilmistir.
Frenleme kuwvvetini ve fren gevseme miktar 3mm icin fren acma isini bulunuz?
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@) O integral banth frenlerde donus yona degissede frenieme mamenti ayni kalr,
b) O Banth frenlerde bagh bulunduklan miltert ésrrleye calistiklan igin yerlerini ¢ift pabuglu frenfere birakmistardir.
©)® Basit banth frenlerde bantli frenler iginde en yiiksek frenfeme mamerit saglanir.

d) ) Diferansiyel bantii frenler bir donme yonunde kendi kendini kitleyen diger yonde frenleme Vazifest yapan

frenlerdir.

=) L Bantli frenlerde bant kuvvetleri bulunurken Eytetwein bagintisindan yararlanilir.
. Bogtarak
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“ cirn
Wa ve yiiriitme grubu toplam agirligr 800

kg rediik10T verimi 0.70, f=04 mm, arab
£ aoa \Hurmrf /rr L9 m/d, motor dénme devri

00 d/d redikior dip savilar 12, 40, 12 it | gey
ve vatak verimi .98 dir.

sray krenin Yiiriitme oy
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. Basit palanga sisteminin rocoie:
a ) _1 ga Sisteminin resmini cizerek verimini ve halatin maksimum
cekme kuvvetini bulunuz,

b.

¢. Krenin yiik kaldirma hizin bulunuz.

~d

Krenin ka{dn'abflecegi maksimum vyiikii bulunuz.

d. Motor donme devrini bulunuz.
e. Araba yiiriitme direncini bulunuz.
[ VYiiriitme motoru giiciinii bulunuz.

8. Tekerlek tahrik dislisinin dis sayilarint bulunuz.

h. Motorun doéndiirme momenti fren momentine epit kabul edilerek diske
leget olan kuvveti (p), pabuglarin baski kuvveti (Fy), fren yay kuvveti (Fz), Fren

gubuk kuvveti (F,) ve fren cozme kuvvetini (Fk) bulunuz.

i. Fren isini bulunuz.
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= Palanga tahvil orant,
n- makara say1sl,
Z- Halat sayis1
Z=14+n=1+2=3
o=2Z=1+n, 3 halath basit palanga
N 1 088

3 1- 098

N pu = 0.98 , bulunur.

Sekil 10.24a
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a) Disli tahrikli bir tambur mekanizmasidir.

b) ‘® Sistemde aks sabitlenmiz Uzerine konumlandinimig rulmanlarin alt bileziklerl sabitlenmis st bilezikleri

hareketlidir.
Mil tahrikli orta yiklerde kullanilan bir tekerlek mekanizmasidir.

¢
sina konumlandirimig 2 adet bilyali rulman

d) = Sistemde tekerlek kagikliklarini kargilamak igin tekerlerk di
kullanilmistir.
_ Tahrik edil

yilklerde kullanilan avare tekerlek mekanizmasi
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a) () Yuratme gurubunda tek kademe rediksiyon ile tork arttinlarak tekerlekler tahrik edilmi:
b) 0 Sistemde buyik yuklerde kullanilan cift agizh kanca ve ikiz palanga tambur gurubu kulla|

€) () Sistem kaldirma gurubu ve yuritme gurubu ayri ayn motorlar ile tahrik edilmis bir monc
mekanizmasidir,

d) @ Sistemde 4 halath bir ikizpalanga gurubuyla hiz 2 kat azaltilmistir,

) . Sistem buyuk yuklerde kullanilan képrula kren mekanizmasidir.
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5+ Asagdaki sistemde kaldirma yiikis 5 ton olup, 2 halath basit palanga ile yitk kaldirilmsstir, Siste
rulmanhdir. Motor dénme devri 1000 d/d tambur katsayisi k=1.524, yak kaldirma hizi 0.1mi/s 1
gurubu tahvil oramimi bulunuz?
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